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MULLE R® Dla twojego bezpieczeristwa

ELEKTRONIK Podstawowe wskazéwki bezpieczenstwa

A TRIMBLE COMPANY

1.1

1.2

1.3

Dla twojego bezpieczenstwa

Podstawowe wskazdwki bezpieczenstwa

Obstuga

.E Podczas pracy przestrzegaj nastepujgcych wskazéwek:

= Przeczytaj instrukcje obstugi urzadzenia rolniczego, ktére bedziesz obstugiwat opisanym,w
instrukcji produktem.

= Zanim opuscisz kabine pojazdu, upewnij sie, ze wytaczyte$ wszystkie automaty@znefunkcje lub
wiaczytes tryby pracy recznej.

= Trzymaj dzieci z dala od komputera i od urzagdzenia rolniczego.

Utrzymywanie w nalezytym stanie

System nalezy utrzymywa¢ w sprawnie dziatajacym stanie, Wiym celu przestrzegaj ponizszych
wskazowek:

= Nie przerabiaj produktu w niedozw@lony sposéb. Niedozwolone przerébki lub uzycie niezgodne z
zaleceniami producenta mozegmie¢ nggatywny wptyw na funkcjonowanie urzadzenia,
bezpieczenstwo i jego zywétnasc. Niedozwolone sg wszystkie przerdbki, ktére nie sg opisane w
dokumentaciji technicznej produktti

= Nie usuwaj zadnychimechanizméw zabezpieczajacych ani oznaczen z produktu.

= Produkt nie zawiera,cze$ci, kibre nadajg sie do naprawy. Nie nalezy otwiera¢ obudowy.
Otwarcie oblidowy maze mie¢ wptyw na jej szczelno$¢.

Zasddy uzyeia produktu zgodne z zastosowaniem

Produkt nadaje sie wytacznie do uzytku w rolnictwie podczas prac polowych. Kazda instalacja w
innym prz¢padku lub inne zastosowanie produktu wyklucza odpowiedzialno$¢ producenta.

RrodUcent nie odpowiada wtedy za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi wynikajace z niestosowania
sie do zalecen. Wszelka odpowiedzialno$¢ i ryzyko z tym zwigzane spada na uzytkownika.

Do zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy réwniez stosowanie si¢ do wszystkich
opisanych przez producenta warunkdw uzytkowania.

Nalezy stosowac sie do uznanych zasad BHP oraz pozostatych zasad bezpiecznej pracy w
przemysle, rolnictwie i kodeksu drogowego. Wszystkie przerdbki urzadzenia przeprowadzone przez
uzytkownika wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.

Konstrukcja i znaczenie wskazéwek bezpieczenstwa

Wszystkie wskazowki bezpieczenstwa, ktore znajdziesz w tej instrukcii, zostaty skonstruowane
wedtug nastepujacego wzoru:

30252080-02-PL V4.20191001 5



Dla twojego bezpieczenstwa MUILLER®
ELEKTRONIK

Utylizacja
A TRIMBLE COMPANY

To stowo oznacza zagrozenia o Srednim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogg doprowadzi¢ do
$mierci lub ciezkich uszkodzen ciata.

/\ OSTROZNIE

To stowo oznacza zagrozenia, ktére mogg doprowadzi¢ do lekkich lub Srednich obrazen ciata jesli
ich nie unikniesz.

WSKAZOWKA

Przykiad

czynnos¢.

2. Ryzykowna czynno$é.

1.4 Utylizacja

1.5 racja zgodnosci UE

iejszym o$wiadczamy, Ze oznaczone ponizej urzadzenie odpowiada pod wzgledem projektu
i konstrukcii, jak i pod wzgledem dopuszczonej przez nas do obiegu wersji, podstawowym wymogom
bezpieczenstwa i zdrowia dyrektywy 2014/30/UE. Nieuzgodniona z nami zmiana urzadzenia

SMART430®

Zastosowane zharmonizowane normy: EN ISO 14982:2009

(dyrektywa kompatybilnoSci elektromagnetycznej
2014/30/UE)

6 V4.20191001 30252080-02-PL



MULLER® Opis produktu

ELEKTRONIK Funkcje komputera poktadowego
A TRIMBLE COMPANY

2 Opis produktu

2.1 Funkcje komputera poktadowego

TANK-Control IIl to system, ktéry sktada sie z komputera i czujnika.
= Komputer poktadowy steruje réznymi funkcjami systemu.
= Czujnik ustala poziom zbiornika.

Przeglad wiasciwosci TANK-Control Il:
= Wskazanie aktualnego poziomu.
= Obliczenie wymaganej ilosci $rodka ochrony roélin.

= Obliczenie powierzchni do obrobienia.
= Funkcja z réznymi ptynami.

= Wskazanie danych na komputerze poktadowym i na terminalu w kabinie ciqgn%a.
= Wysterowanie réznych komponentow:

— Pompy napetniajace i zawory kulowe dla napetniani \
- Mieszadta dla pracy.

= Mozliwo$¢ pracy z dwoma czujnikami.

2.2 Przeglad systemu

System rozni sie w zalezno$ci od tego, cz2yfizywasz TANK-Control Il z jednym czy z dwoma
czujnikami.

TANK-Control Il z jednym czujnikiem

30252080-02-PL V4.20191001



Opis produktu
Przeglad systemu

@ Przytacze ISOBUS

@ Komputer roboczy
@ Rozdzielacz sygnatow

@
®
®

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Komputer poktadowy TANK-Control Il
Skrzynka kabla przejsciowego

Czujnik TANK-Control 1l

*

®

K-Control lll z dwoma czujnikami
Przytacze ISOBUS
Komputer roboczy

Rozdzielacz sygnatéw

®EOE

Komputer poktadowy TANK-Control IlI

V4.20191001
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Skrzynka kabla przejsciowego 1

Skrzynka kabla przej$ciowego 2
Czujnik TANK-Control I1l 1
Czujnik TANK-Control Il 2
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2.3

30252080-02-PL

Opis produktu

Informacje na tabliczce znamionowej

Informacje na tabliczce znamionowej

Mozliwe skréty na tabliczce znamionowej

Skrot Znaczenie

K.-Nr.: Numer klienta
Jezeli produkt zostat wyprodukowany dla producenta maszyn
rolniczych, numer ten oznacza jego numer artykutu. \

HW: Wersja hardware

ME-NR: Numer artykutu Mller-Elektronik

DC: Napiecie robocze
Produkt moze by¢ podtaczany t Nie w podanym w tym
miejscu przedziale.

SW: Wersja oprogramo @ omencie dostawy

SN: Numer serii

*

V4.20191001




Informacje o instrukgji MULLER®
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Do kogo jest skierowana niniejsza instrukcja?

3 Informacje o instrukc;ji

3.1 Do kogo jest skierowana niniejsza instrukcja?

Niniejsza instrukcja jest skierowana do:
= 0s0b, ktére obstugujg opryskiwacz.
= 0s0Db, ktére montujg czujnik.
= 0s0b, ktére montujq i obstuguja komputer poktadowy.

3.2 llustracje w niniejszej instrukcji obstugi \

Przedstawione w tej instrukcji ilustracje ekranu sg przyktadami. Majg one pomoc w %& ji
pomiedzy r6znymi ekranami oprogramowania. .
To, jakie informacje wy$wietlone sg na ekranie, zalezy od nastepujq ikow:
= od rodzaju opryskiwacza,

= od rodzaju konfiguraciji,

= od stanu.

Dlatego moze sie zdarzyc¢, ze na ilustracjach wi stlgi sq przedstawione inne informacje
niz na terminalu lub komputerze poktadowym.

3.3 Konstrukcja opiséw czyhn

Opisy czynno$ci ttumacza krok po kraku jak wykonaé poszczegoine zadania przy uzyciu produktu.

W niniejszej instrukcii rzystaliSmy nastepujace symbole, aby oznaczy¢ opisy czynnosSci:
Symbol Znaczenie
1. Czynnosci, ktdre musisz wykona¢ po sobie.
2.
Efekt czynnosci.
* Y
To stanie sie, jezeli wykonasz opisang czynno$¢.
= Wynik dziatania
To stanie sie, jezeli wykonasz wszystkie opisane
CZynnosci.
M Wymagania
Jezeli dana instrukcja zawiera wymagania,
musisz je spetni¢, zanim wykonasz opisane
czynno§ci.

10 V4.20191001 30252080-02-PL



MULLER’ Informacje o instrukcji

ELEKTRONIK Konstrukcja odnosnikéw
A TRIMBLE COMPANY

3.4 Konstrukcja odnosnikéw
Jezeli w instrukcji znajduja sie odnosniki, wygladaja zawsze nastepujaco:
Przyktad odnosnika: [ 11]

Odno$niki rozpoznasz po nawiasach kwadratowych i po strzatce. Liczba za strzatkq wskazuje, na

ktorej stronie rozpoczyna sie rozdziat w ktérym mozesz czytac dale;.

e\
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Montaz i instalacja

Bezpieczenstwo podczas montazu

4.1

A\

4.2

4.3

12

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Montaz i instalacja

Bezpieczenstwo podczas montazu

Ten rozdziat jest skierowany do specjalistow i producentéw maszyn rolniczych, ktorzy montujg
czujnik i komputer poktadowy.

= Starannie przeczytaj instrukcje montazu i postepuj zgodnie ze wskazéwkami.

= Produkt zamontuj tylko, jezeli masz wiedze na temat montazu w maszynach rolniczych.

= Czujnik montuj tylko, jezeli zbiornik jest nowy.
= Podejmij dziatania chronigce przed upadkiem, jezeli podczas montazu czujnika ww na

zbiornik.
@ oze Ci

= Jezeli wchodzisz do zbiornika, upewnij sie, ze druga osoba obserwuje twojg g
L 2

poméc w razie sytuacji kryzysowe.
\mczas montazu ponizszych

Wskazowki dotyczace montazu

Aby chroni¢ komponenty systemu przed uszkodzeniem
wytycznych:

= Wszystkie nieuzywane przylacza i wtyki mug
za$lepek pinowych przed kurzem i woda.

Podczas ZU Czujnika przeprowadz ponizsze czynnoSci niezaleznie od siebie:
oréw w zbiorniku

zamocowania rury

: Przygotowanie rury czujnika

k 4: Montaz rury czujnika

Przed montazem

Sprawdz kompletnos¢ wszystkich czesci:

Liczba | Czes¢
sztuk

—_

Ptywak

V4.20191001 30252080-02-PL
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Montaz i instalacja

Montaz czujnika

Liczba
sztuk

Czesé

—_

Ptytka kotnierzowa 140

—_

Uszczelka Viton 140

Y YY)

P =-=-W-9
D e e e

Vit’on 25x8x3

ba z tbem szesciokgtnym
M8x35

Nakretka M8

Nakretka M8 ptaska

jelelelelelele)

Podktadka zabezpieczajaca
B8

Podktadka A8,4 (duza)

Podktadka A8,4

—_

Zamocowanie rury

N

Uszczelka Viton 25x6

—_

Nakretka M6
(samozabezpieczajaca)

—_

Podktadka 24,2x12,2

—_

Podktadka A6,4

—_

Piercien zabezpieczajacy

V4.20191001
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Montaz i instalacja

Montaz czujnika

4.31

Instrukcja

14

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Krok 1: Wiercenie otworow w zbiorniku

a—

;

| D
@7-

Wiercenie otwordw w zbiorniku \
@ Plytka kotnierzowa 140 (1) zbiomika

@ Przebicie odioga zbiornika

@ Rura czujnika

M Opryskiwacz znajduje sie skim 0ZU.

1. Wywier¢ w gornej czesci zbiornikaltwdr (@ 55 mm) do przefozenia rury czujnika.
2. Zaznacz punkty na rze wigrconym. W tym celu widz rure czujnika z ptytkg kotnierzowa,
przez otwor & jptytki kotnierzowej 140 jako szablonu wiercenia i zaznacz na
)

a zazRaezonych miejscach 4 otwory (& 8,5 mm), by zamocowaé ptytke kotnierzowa.

rure czujnika ze zbiornika.
Uzyj %io , by ustali¢ na podtodze zbiornika punkt bezpo$rednio pod otworem.

znacz ten punkt dla otworu.
Wykonaj w zaznaczonym miejscu otwér (@ 6,2 mm), by zamontowaé zamocowanie rury.

8. Mozesz teraz zamontowa¢ zamocowanie rury.

V4.20191001 30252080-02-PL



MULLER® Montaz i instalacja
ELEKTRONIK

Montaz czujnika
A TRIMBLE COMPANY

4.3.2 Krok 2: Montaz zamocowania rury

Montaz zamocowania rury L 2

@ Zamocowanie rury
@ Uszczelka Viton 25x6

@ Podtoga zbiornika

Instrukcja 1. Wsun uszczelke Viton 25x6 na zamocowa

v,

Wsun drugq uszczelke Viton 25x6 oddotu na zamocowanie rury.

Wsun zamocowanie rury od géry p or w podtodze zbiornika.

Wsur podktadke A6,4 na zamocowanie rury.
Umochnij zamocowahie rury nakretka M6.
Mozesz ter 6 plre czujnika.

a
4.3.3 Krok go nie rury czujnika

S S o

Przygotowanie rury czujnika

30252080-02-PL V4.20191001 15



Montaz i instalacja

Montaz czujnika

Instrukcja

4.3.4

Instruk
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MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

@ Ptytka kotnierzowa 140 @ Rura czujnika

@ Uszczelka Viton 140 @ Ptywak

@ Pierscien zabezpieczajacy @ Podktadka 24,2x12,2
1. Wsun ptytke kotierzowa 140 od dotu na rure czujnika.

N o o o Db

,

Krok 4: Montaz rury czujnika

Wsun uszczelke Viton 140 od dotu na rure czujnika.

Wsur ptywak na rure czujnika. Oznaczenie ,0” na ptywaku musi wskazywaé¢ do gory.
Wsun podktadke 24,2x12,2 na rure czujnika.

Zabezpiecz podktadke 24,2x12,2 pierscieniem zabezpieczajgcym. \
Ostroznie odkre¢ pierscien zabezpieczajacy, by mozna byto nim obracac¢ nad .

Mozesz teraz zamontowac rure czujnika. L 2

Nakretka M8

Podktadka zabezpieczajaca B8

(3), Gba zbiomika Podktadka A8,4
%‘ Uszczelka Viton 25x8x3 Nakretka M8 ptaska

@ Podktadka A8 4 duza

N o o &

Podktadka zabezpieczajaca B8

SIBIOIOIOO

Sruba z tbem szesciokatnym M8

. Wprowadz przygotowana rure czujnika przez przebicie na gérze zbiornika.

Wkre¢ rure czujnika w zamocowanie rury na podtodze zbiornika. Poniewaz musisz obraca¢ rurg,
czujnika, zwracaj uwage, by nie zaplatac kabla rury czujnika.

Wsun na kazda z 4 srub z them szes$ciokatnych M8 podktadke A8,4 (duza) i uszczelke Viton
25x8x3.

Wprowadz Sruby od dotu do gory przez pokrywe zbiornika.
Wsun od géry na $ruby podktadke zabezpieczajaca BS.
Zamocuj $ruby ptaskimi nakretkami M8.

Wsur uszczelke Viton 140 i ptytke kotnierzowa 140 na dét.

V4.20191001 30252080-02-PL
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4.4

30252080-02-PL

Montaz i instalacja

Montaz komputera poktadowego

8. Wsun podktadke A8,4 i podkiadke zabezpieczajaca B8 na sruby.
9. Zamocuj $ruby nakretkami M8.

10. Zakoriczono montaz.

Montaz komputera poktadowego

Podczas mocowania komputera poktadowego przestrzegaj nastepujacych wytycznych:
= Umie$¢ komputer poktadowy w taki sposéb, by napis ,TANK-Control IlI” byt widoczny w

poziomie.
= Zostaw wystarczajaco duzo miejsca dla okablowania.
= Potacz kablami komputer poktadowy z czujnikiem, komputerem roboczym o 74

terminalem w kabinie ciggnika [ 7].

V4.20191001
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Podstawy obstugi MULLER®

Pierwsze uruchomienie ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

5 Podstawy obstugi

5.1 Pierwsze uruchomienie
Podczas pierwszego uruchomienia musisz wiaczy¢ i skonfigurowa¢ komputer poktadowy.

Instrukcja M Dokonano poditaczenia komputera poktadowego zgodnie z przegladem systemu [ 7].

1. @ — Nacisnij przycisk wigczania i przytrzymaj go dwie sekundy.
= Komputer poktadowy uruchamia sie.
2. — Naciskaj przycisk kilka razy, az pojawi sie nastepujacy ekran: \

Data
22.05.2015

Godzina

12:55:11

Strefa czasowa

UTC +1

= Komputer poktadowy jest uruchomi

= Mozesz teraz skonfigurowaé [+ 2 awienia podstawowe komputera poktadowego.

5.2 Przyciski na obudowie

faczanie: naciskaj przycisk przez 1 sekunde.

Wylaczanie: naciskaj przycisk przez 2 sekundy.

a aplikacji | Kazde nacisniecie przycisku powoduje wysSwietlenie innej aplikacii.

@ | Przycisk ,plus” | Przesuniecie kursora do géry;

Zwiekszenie warto$ci parametru.

Przycisk Przesuniecie kursora na dot;

L,minus” A -
Zmniejszenie wartosci parametru.

Przycisk Otwieranie pola wprowadzania danych;
wprowadzania Potwierdzenie wprowadzonych danych;
danych
Kwitowanie alarméw.
@ Przycisk Przestanie sygnatu anulowania do komputera roboczego.
anulowania

Przerwanie wprowadzania wartosci. Pole wprowadzania danych
zostaje opuszczone i nastepuje przywrdcenie ostatniej waznej
warto$ci.

Kwitowanie alarmow.

18 V4.20191001 30252080-02-PL



MULLER’ Podstawy obstugi
ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Zmienianie parametrow

@ . @ Przyciski Stuzg do wykonania funkcji przedstawionych na ekranie.
funkcyjne
(symbole
funkcii)
5.3 Zmienianie parametrow
Instrukcja 1. Wywotaj ekran z parametrami do ustawiania. Na przyktad:

Data
22.05.2015

Godzina

12:55:11

Strefa czasowa

UTC +1

2. Zapomoca przyciskow 0 / ° przesun @ kursor, by zaznaczy¢ parametr do

Zmiany.

3. 9 — Wybierz parametr do zmi

b) Przy edytorach tekstu pojawia sie klawiatura tekstowa.

c) Przy listach linlakursora jest ciggta. Za pomocg przyciskéw 0 [ ° mozna ustawi¢
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Konfiguracja ustawien podstawowych komputera poktadowego MULLER®

ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Dokonywanie ustawien systemowych

6 Konfiguracja ustawien podstawowych komputera poktadowego

6.1 Dokonywanie ustawien systemowych

Na ekranach z grupy ,System” mozna dokona¢ podstawowych ustawien systemu.

Instrukcja 1. — Naciskaj przycisk kilka razy, az pojawi sie nastepujacy ekran:

Data
22.05.2015

Godzina

12:55:11

Strefa czasowa

UTC +1

2. Dokonaj zadanych ustawien.

Symbole funkcji

Symbol funkcji Znaczenie

- Przejscie don W grupie ekranow.

M Konfigufacja formatow i jednostek [~ 21]

M; rzeprowadzanie diagnostyki [-> 21]

‘ talanie identyfikacji komputera poktadowego [~ 23]
Zmiana stopnia jasno$ci miedzy jasno a ciemno.
Parametr etr Znaczenie
ta Aktualna data.

Godzina Aktualna godzina.

Strefa czasowa Aktualna strefa czasowa.

Jasnos¢ w dzien Jasnos¢ ekranu komputera poktadowego w dzien.

Jasnos$¢ w nocy Jasnos¢ ekranu komputera poktadowego w nocy.

Jezyk uzytkownika Lista wszystkich jezykdw, ktére sg obstugiwane przez podigczony
komputer roboczy lub komputer poktadowy.
Jezeli komputer poktadowy obstuguje wybrany w tym miejscu jezyk,
zostanie w tym jezyku uruchomiony. W innym wypadku aktywacja
komputera poktadowego nastepuje w jezyku zdefiniowanym jako ,Jezyk
systemu”.
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MULLER®
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

6.2

Sciezka

Symbole funkcji

Parametr

6.3

6.3.1

Sciezka

30252080-02-PL

Konfiguracja ustawien podstawowych komputera poktadowego

Konfiguracja formatow i jednostek

Parametr Znaczenie
Jezyk systemu Jezyk zastepczy dla komputera poktadowego.
Glosnosé Gtosnosé komputera poktadowego.

Konfiguracja formatéw i jednostek

Na ekranach w grupie ,Formaty” mozna ustali¢, w jakich jednostkach ma pracowa¢ komputer
poktadowy i podtaczone urzadzenia.

Na ranie ,USTAWIENIA / System” naci$nij:

Symbol funkcji Znaczenie

Powrét do poprzedniego ekranu.

=

pie ekranéw.

Przejécie do nastepneg @

Parametr Znaczenie

Format godziny Form

Format daty Format daty dla wskazania.
Znak dziesietny iesietny dla wskazania.
Jednost etryczna - jednostki sg wySwietlane w systemie metrycznym.
imperialna — jednostki sg wySwietlane w systemie brytyjskim.
US - jednostki sg wySwietlane w systemie amerykanskim.
*

Ust. uzytkownika — jednostki mozna konfigurowac indywidualnie.

Przeprowadzanie diagnostyki
Na réznych ekranach diagnostyki s widoczne szczegdty dotyczace komputera poktadowego.

Ponadto mozna tutaj zapoznac sie z ekranami zawierajacymi szczegdtowe informacje na temat
urzadzen podigczonych do magistrali.

Przeprowadzanie standardowej diagnostyki
Na ekranach w grupie ,Diagnostyka” pojawiajq si¢ szczegoty dotyczace komputera poktadowego.

Na ekranie ,USTAWIENIA / System” nacisnij:
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Konfiguracja ustawien podstawowych komputera poktadowego

Przeprowadzanie diagnostyki

Symbole funkcji

Parametr

6.3.2

Sciezk

Symbole funkcji

22

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Symbol funkcji

Znaczenie

Powrét do poprzedniego ekranu.

Przejscie do nastepnego ekranu w grupie ekrandw.

Przejscie do ekranu podtaczonych urzadzen.

Usunigcie wszystkich zbioréw obiektow aktualnie podtgczo

Ndzeh.

Informacje na szarym tle

nie moggq zosta¢ zmienione. Stuzg one jedynie jako inform

Parametr

Znaczenie

Wersja

Zainstalowana wersja oprogramowani

Napiecie robocze

Aktualne napiecie robocze

Temperatura

Nr artykutu terminala

Numer katalogowy
oprogramowania

Numer serii

Data produkcii.

Wolna pamiec.

gnostyka podtaczonych urzadzen

Na ekranach w grupie ,Urzadzenia” pojawiajg sie szczegdty dotyczace wszystkich urzadzen
podtaczonych do magistrali.

Na ekranie ,USTAWIENIA / System” nacisnij:

Znaczenie

Powrét do poprzedniego ekranu.

Przewijanie do nastepnego urzadzenia.

Przewijanie do poprzedniego urzadzenia.
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Parametr

6.4

Sciezka

Symbole funkcji

Parametr

30252080-02-PL

Konfiguracja ustawien podstawowych komputera poktadowego

Ustalanie identyfikacji komputera poktadowego

Symbol funkcji

Znaczenie

Usuniecie zbioru obiektéw wy$wietlonego urzadzenia. Urzadzenie musi
by¢ takze podtaczone.

Pojawia sie tylko przy zbiorze obiektéw, ktore nie moga zosta¢ usuniete.

Informacje na szarym tle

nie mogg zosta¢ zmienione. Stuzg one jedynie jako informacja.

Parametr Znaczenie \
Nazwa ISO Nazwa ISO podtaczonego urzadzenia.
Producent: Producent podtaczonego urzadzenia.

Adres CAN-Bus

Adres magistrali CAN podtaczonego ugza

Ustalanie identyfikacji komputera pokfadowego

Na ekranie ,Terminal” pojawiajq sie szczegdty d

,,,,,,,,

a ekrnie ,USTAWIENIA / System” nagi

omputera pokfadowego.

@

Znaczeni

()

poprzedniego ekranu.

e

> mogq zosta¢ zmienione. Stuzg one jedynie jako informacja.

Znaczenie

Funkcja ISO Aktywacja i dezaktywacja komunikacji za pomoca interfejsu ISOBUS.
L 2
VT Jezeli w ISOBUS dostepnych jest kilku uczestnikow, do kazdego

o

uczestnika mozna przypisac tzw. numer instancji. Numer instancji stuzy d
przyporzadkowania komputera roboczego do uczestnikéw.

Przyciskow nawigacji

Jezeli przy podtaczonym komputerze roboczym nie sg wyswietlane
wszystkie przyciski funkcyjne, zmien wartos¢ tego parametru na 2.

Jezeli komputer roboczy obstuguje te funkcje, pojawi sie mozliwo$¢
wys$wietlenia za pomocag przyciskow F4 i F8 tych przyciskow funkcyjnych,
ktore standardowo nie sg wyswietlane.

1 — wySwietlenie 7 przyciskow komputera roboczego i jednego przycisku
nawigacyjnego.

2 — wysSwietlenie 6 przyciskow komputera roboczego i jednego przycisku
nawigacyjnego. Niniejsze ustawienie zapewnia lepszg prezentacje w
przypadku, gdy w aplikacji komputera roboczego przyciski ,strona lewa” i
,Strona prawa” majg by¢ kazdorazowo wyswietlane po lewej i prawej
stronie ekranu.
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Obstuga systemu na polu

Obliczanie wymagane;j iloci Srodka ochrony ro$lin

Obstuga systemu na polu

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

System mozna obstugiwaé bezposrednio za pomocg komputera poktadowego. Alternatywnie mozna

7.1

Instrukcja

1.2

24

obstugiwa¢ go za pomoca terminalu w kabinie pojazdu.

Obliczanie wymaganej ilosci Srodka ochrony roslin

Za pomocg komputera poktadowego mozesz obliczy¢, ile $rodka ochrony ro$lin potrzebujesz do
obrébki pola i jak czesto jest konieczne napetnianie zbiornika.

@% Napelniane .
TR 20.0 ha

e 200.0 1
% 2 %
1070 1
—e 12501
> 3010 2

@ Powierzchnia do obrobienia
@ Zaplanowana dawka zre a
@ Realistyczna naktadka

o

o o H ) N)f=
8
g
O

a Wymagana ilo$¢ $rodka ochrony roslin

@ Aktualny poziom
@ Pojemnos¢ zbiomika

=>WV dolflym obszarze ekranu widac, ile petnych zbiornikow i ile dodatkowego $rodka ochrony
Slin potrzebujesz.

Napetnianie zbiornika

Zbiornik mozna napetnia¢ recznie lub za pomoca zewnetrznych urzadzen. Jezeli uzywasz
zewnetrznych urzadzen, musza by¢ one podtaczone do systemu. Komputer poktadowy moze
automatycznie zakoniczy¢ napetnianie, jezeli jest sterowane przez zewnetrzne urzadzenia.

Mozesz zdefiniowac dwie granice napetiania:
= Jedna granica napetniania, gdy napetniasz zbiornik jednym $rodkiem.
= Dwie granice napetniania, gdy napetniasz zbiornik dwoma $rodkami.

Pamietaj, ze warto$¢ dla granicy napetniania 2 musi by¢ zawsze wigksza niz warto$¢ dla granicy
napetniania 1.
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Instrukcja

7.3

30252080-02-PL

Obstuga systemu na polu

Wyswietlanie powierzchni mozliwej do obrobienia

@% Napelniane

(D+—-o@ 3000 1
Q+—2@ 2400 1
(3 ) 600 1
(4)
5

5351
o[l 3000 1

@ Maksymalne napetnianie @ Aktualna zawafto$¢ zbiornika

@ Granica napetniania 2 @ Aktualnie

@ Granica napetniania 1 \

PR, A
$¢ napetniania

1. Na ekranie roboczym nacisnij:

= Na ekranie widag, jakie powierzchnie moga by¢ opryskiwane aktualnym stanem
napetnienia.

chcesz ustawi¢ wymagana ilosc resztkowa dla powierzchni uzytkowej jako granice napetniania,
przejdz do ekranu

= Zbiornik zostat napetniony do wybranej granicy napetnienia.

Wyswietlanie powierzchni mozliwej do obrobienia

Jezeli uzywasz zbiornika i czujnika, powierzchnia mozliwa do obrobienia jest wySwietlana
standardowo na ekranie roboczym.

Jezeli uzywasz dwéch zbiornikéw i dwdch czujnikdw, powierzchnie mozliwg do obrobienia mozna
wysSwietli¢ w nastepujacy sposob:

Symbol

Znaczenie

]

Powierzchnia, ktérg mozesz obrobi¢ przy poziomie napetnienia zbiornika 1.
Przyktadowo, jezeli srodek ochrony roslin jest aplikowany tylko ze zbiornika 1.
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Obstuga systemu na polu MULLER®
Konfigurowanie jednostek ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Symbol Znaczenie

2 Powierzchnia, ktérg mozesz obrobi¢ przy poziomie napetnienia zbiornika 2.
Przyktadowo, jezeli srodek ochrony roslin jest aplikowany tylko ze zbiornika 2.

A Powierzchnia, ktdrg mozesz obrobi¢ tacznie. Przyktadowo, jezeli aplikujesz ten
sam $rodek ochrony roslin z obu zbiornikow.

Instrukcja M Ekran roboczy jest otwarty.

1. — Zmieniaj miedzy trzema mozliwosciami wyswietlenia. \

= Wskazanie powierzchni mozliwej do obrobienia zmienia sie w zaleznosci od w,

7.4 Konfigurowanie jednostek

L 2
Wszystkie jednostki wy$wietlane na komputerze poktadowym m konfigurowaé. Mozesz wybraé
miedzy réznymi jednostkami metrycznymi i imperialnymi.

Instrukcja 1. Na ekranie roboczym nacisnij:

2. Dokonaj zadanych ustawien.

3. Skonfiguruj opcjonalnie pa
i podkategorii.

= Wszystkie wyéwietW zostajq przeliczone i zapisane w skonfigurowanej jednostce.

7.4.1

7.4.2 P ameg,, nak dziesietny”

j ten parametr, jezeli znak dziesietny nie ma by¢ automatycznie przesuwany. Znaki dziesietne
6wczas widoczne takze przy wigkszych liczbach.
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MULLER® Konfiguracja systemu do pracy

ELEKTRONIK Dokonywanie poréwnania 100 litrow
A TRIMBLE COMPANY

8 Konfiguracja systemu do pracy

System mozna skonfigurowa¢ bezpo$rednio za pomoca komputera poktadowego. Alternatywnie
mozna skonfigurowaé go za pomocag terminalu w kabinie pojazdu.

8.1 Dokonywanie poréwnania 100 litréw

Zagrozenie zatruciem przez pozostatosci Srodkoéw ochrony roslin
Przy konfiguracji zbiornika:

o Korzystaj tylko z czystej wody.

Nieprecyzyjna kalibracja wskutek nieprawidtowej ilosci
Przy nieprawidtowej konfiguraciji nie mozna doktadnie i¢
obliczenia sg niedoktadne.
Przy kalibracji zbiornika:

o Zastosuj przeptywomierz lub wage poj

Cel poréwnania 100 litrow:
Wyréwnanie tolerancji wyko

Instrukcja 1.

Naci$nij w celu wywotania ekranu ,Kalibracja”.
ré%ij catkowicie zbiornik.

Napetnij zbiornik doktadnie 100 litrami lub inng zadana iloscia.

6. l’ — Uruchom poréwnanie 100 litréw.

7. Odczekaj, az proces zostanie zakonczony.

8. Pomysinie zakoficzono poréwnanie 100 litrow.

8.2 Dokonywanie inicjalizacji poczatkowej

Podczas inicjalizacji poczatkowej komputer poktadowy wysterowuje raz czujnik za pomoca sygnatu,
by upewni¢ sie, ze wszystkie potaczenia sq w porzadku.

Instrukcja 1. Na ekranie roboczym nacisnij:
e Ci e
O], .

= Inicjalizacja poczatkowa jest dokonywana.
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Konfiguracja systemu do pracy MULLER’
ELEKTRONIK

Przeprowadzanie kalibracji
A TRIMBLE COMPANY

2. Dodatkowo za pomocg parametru ,Filtr” mozesz ustawi¢ czuto$¢ czujnika. Zredukuj warto$¢,

jezeli czujnik reaguje za czule na ruchy wody.
= Jezeli czuto$¢ jest wysoka, wySwietlane poziomy sg szybciej aktualizowane. Jezeli czuto$¢
jest niska, wyswietlane poziomy sg wolniej aktualizowane.

= Przeprowadzono inicjalizacje czujnika.

8.3 Przeprowadzanie kalibracji

Podczas kalibracji ustala sie, na jakiej wysokosci znajduje sie ptywak czujnika. Jezeli poziom jest
zwiekszany, zwigksza sie takze wysoko$¢ ptywaka.

Podczas kalibracji zbiornik jest napetniany wodg w wielu krokach. Przy kazdym k| ustatana
doktadna pozycja ptywaka. Dzieki temu komputer wie, gdzie ptywak znajduje sie p m
poziomie. .

Wartosci sg zapisywane w pamieci.

Dostepne sg nastepujace rodzaje kalibracji: \
= Kalibracja automatyczna.
= Reczne wprowadzanie danych.

e'medelu opryskiwacza, ktérego wtasciwosci
mozna poming¢ kalibracje i wybraé numer zbiornika.

8.3.1

8.3.2

rozgoczniesz kalibracje, musisz zaplanowac, przy jakich wysokosciach ptywaka chcesz
rowadzi¢ dany poziom.
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Przeprowadzanie kalibracji

r

Mozliwe formy zbiornika z punktami kalibracji

Maksymalny poziom
Punkt kalibracji 29
np.: Punkt kalibracji 21

Punkt kalibracji 02

©@® ©

Ponizsza tabela przedstawia prz
moga by¢ inne. Przy danych
zalezg od wielko$ci i formy zbiornika.

lanowang kalibracje. Wartosci dla kazdego zbiornika
aka nie mozna zaplanowa¢ pozioméw. Poziomy
zyktadzie zbiornik ma pojemnos¢ 7200 litréw.

Punkt ka- i ozliwy pozi- Punkt ka-| Wysokos¢ | Mozliwy pozi-
libracji a om libracji| plywaka om
m 0 | (zbiornik 15| 750 mm 30001
musi by¢
pusty)
L 2
1 25 mm 301 16| 800 mm 32001
(rejestracja
pierwszego
ruchu ptywaka)
2 100 mm 400 | 17| 850 mm 3400 |
3 150 mm 6001 18| 900 mm 3600 |
4| 200 mm 800 | 19| 950 mm 38001
5/ 250 mm 10001 20| 1000 mm 4000 |
6/ 300mm 12001 21| 1050 mm 4200 |
7 350mm 1400 | 22| 1100 mm 4400 |
8| 400 mm 16001 23| 1200 mm 4800 |
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Przeprowadzanie kalibracji
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Punkt ka-| Wysokos¢ | Mozliwy pozi- Punkt ka-| Wysokos¢ | Mozliwy pozi-
libracji| plywaka om libracji| plywaka om
9| 450mm 1800 | 24| 1300 mm 52001
10| 500 mm 2000 | 25| 1400 mm 5600 |
1 550 mm 2200 | 26| 1500 mm 6000 |
12| 600 mm 2400 | 27| 1600 mm 64001
13| 650 mm 2600 28| 1700 mm N |
14| 700 mm 2800 | 29 2001
iggniecie
maksymalnego
poziomu)

1.
2.

4. Pamietaj, e przy ostatnim punkci
poziomu. Maksyma

= Woze82 rozpocza¢ kalibracje.

WSKAZOWKA

Nieprecyzyjna kalibracja wskutek nieprawidtowej ilo$ci napetnienia
Przy nieprawidtowej konfiguracji nie mozna dokfadnie ustali¢ poziomu. Przez to wszystkie
obliczenia sg niedoktadne.
Przy kalibracji zbiornika:

Sposob przeprowadzania planowania:

Przeprowadzanie automatycznej kalibraciji

o Zastosuj przeptywomierz lub wage pojazdu.

wplyw na wysokos$¢ ptywaka.

catkowicie pusty. Nie mozna

isz Wprowadzi¢ poziom, przy ktérym ptywak rejestruje
ybra¢ wysokosci ptywaka.
libracji zbiornik musi by¢ napetniony do maksymalnego
oziom jest wyznaczany przez producenta zbiornika. Nie mozna

Ci ptywaka.

alibracji chcesz zastosowac. Lacznie mozesz zastosowa¢ maksymalnie

akich wysokos$ciach ptywaka chcesz wprowadzié poziom. Stosuj mozliwie
réwnomierne odstepy, np. wszystkie co 50 mm.

V4.20191001
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Konfiguracja systemu do pracy

Przeprowadzanie kalibracji

Zagrozenie zatruciem przez pozostatosci srodkéw ochrony roslin
Przy konfiguraciji zbiornika:

o Korzystaj tylko z czystej wodly.

Instrukcja

8.3.4

30252080-02-PL

M Zakoriczono poréwnanie 100 litrow.

M Zaplanowano, przy jakich wysoko$ciach ptywaka chcesz wprowadzi¢ dany poziom.

M Przygotowano kartke i dtugopis, aby zanotowaé¢ poziomy. \

2. W parametrze ,ID zbiorn.” wprowadz wartos¢ ,0". \ 2

3. W parametrze ,Zbiorn. maks.” wprowadz maksymalny poziom, zbiofnika.

= W dolnym obszarze ekranu wida¢ akt alibraciji 0 i wszystkie wysokosci ptywaka.

6. l’ - Rozpocznij automa

C
7. Napetniaj zbiornik wodg, inik zarejestruje pierwszy ruch.
= Osiggnieto punkt kalibracji 1.

“ - Wywotaj ekran ,Kalibracja”.
5. Oprdznij catkowicie zbiornik.

8. Wprowadz aktuaanrnika.
. ' .Rfzy btedach nie musisz powtarza¢ catej kalibracji, a w przysztosci

nie skalibrowac zbiornik o podobnej konstrukgii.

nuuj automatyczna kalibracje.

biornik do kolejnej zaplanowanej wysokosci ptywaka. W przyktadzie zaplanowano

Rozbrzmiewa sygnat.
. Osiggnieto punkt kalibracji 2.
13. Wprowadz aktualny poziom zbiornika. W przyktadzie przyjeto poziom napetnienia 400 litréw.
14. Zanotuj aktualny poziom.

15. Powtorz proces dla tacznie maksymalnie 30 punktow kalibracji.

CR— i Zakoncz i zapisz automatyczng kalibracie.

= Zakonczono automatyczna kalibracje.

Reczne wprowadzanie wartosci kalibracji

Reczne wprowadzanie danych mozna stosowac, jezeli dokonano juz automatyczne;j kalibracji przy
zbiorniku o podobnej konstrukcii i wiesz, jaki jest poziom przy danych wysokosciach ptywaka.

Mozesz wprowadzi¢ poszczegdlne wartoci bez napetniania zbiornika, aby oszczedzi¢ czas.
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Zmiana liczby czujnikéw

Instrukcja M Dokonano kalibracji zbiornika o podobnej konstrukcji, a poszczegolne wartosci sg dostepne.

1. Na ekranie roboczym nacisnij:

3. W parametrze ,ID zbiorn.” wprowadz wartos¢ ,0".

4. W parametrze ,Zbiorn. maks.” wprowadz maksymalny poziom zbiornika.

\%

5. - Wywotaj ekran ,Kalibracja”.
1 3 3 ¥
6. . — Zaznacz poziom lub wysoko$¢ ptywe % chcesz
zmienic.
7. Dokonaj zadanych ustawien. Zastosuj przy tym warto$ci zbiorni odobnej?onst kcj.

8. Powtdrz ten proces dla wszystkich warto$ci, ktére chcesz zmienic.

— Zakoncz i zapisz wprowadzone dane.

8.4 Zmiana liczby czujnikéw

Jezeli na opryskiwaczu uzywasz dwd
dwoma czujnikami.

o0zesz uzywac komputera poktadowego z

Instrukcja

€ i skonfigurowac drugi zbiornik. Postepuj tak samo, jak przy pierwszym czujniku. Musisz

tylko wybraé, jaki czujnik chcesz skonfigurowac.
*
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9 Dane techniczne
9.1 Komputer poktadowy
9.1.1 Dane techniczne
Napiecie robocze 9-32V
Pobor pradu podczas pracy | ok. 150 mA przy 13 V
Pobér mocy ok.2W
Temperatura otoczenia -20°C do +70°C L 2
Temperatura podczas -30°C do +85°C

30252080-02-PL

magazynowania

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

174 mm x 121 mm

Waga

Klasa ochrony

EMC

elektrostatyczn

o$c

Ochrona przed 4 kV zgodnie z ISO 15003:2006E
wyladowaniami E

Zmiana temperatury i szok temperaturowy zgodnie z 1ISO15003:2006E

STM32F429, 180 MHz

16 MB Flash (SPI-Flash)
SD-RAM: 8 MB
EEPROM: 64 kbit

System operacyjny

RTX

Wyswietlacz LCD 4,3" 480 x 272 pikseli WQVGAs
Obudowa Materiat obudowy: PW-ABS / klasa palnosci VO zgodnie z UL
Wejscia / Wyjscia Patrz Przyporzadkowanie bolcow
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Dane techniczne

Komputer roboczy

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Przyporzadkowanie wtykow

8-bolcowy wtyk magistrali CAN

Bolec Funkcja Uwagi

1 +Us Zasilanie +12 V In

2 CAN_1_H_out |Magistrala CAN 1 In

3 +Uon Zasilanie +12 VE, przetaczane na komputer robocz
4 CAN_1_L out |Magistrala CAN 1 In

5 CAN_1_L_in Magistrala CAN 1 Out ¢
6 GND GND In

7 CAN_1_H_in Magistrala CAN 1 Ou

8 IGN Sygnat zaptonu

Komputer roboczy

Dane techniczne

W

Komputer robo
1. proce 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
2. proc 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Pamie¢ zéwnetrzna:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KB

= 42-bolcowy wtyk do podigczenia urzadzen

cza:
wykonawczych/czujnikow
= 2x 16-bolcowy wtyk do zasilania i CAN
Wtyki mozna blokowac i posiadajg uszczelnienie pojedynczych
przewodow.
Lacza: do 3xCAN*
Zasilanie: Gniazdo zasilania 12 V (9-16 V), maks. pobor pradu 30 A
Pobér pradu (WEJ.): 500 mA (przy 14,4 V, nie wliczajac mocy wyj$ciowej, bez zasilania
zewnetrznych czujnikow)
Prad spoczynkowy (WYJ.): |70 A (typ.)
Zakres temperatur; -40 do +70°C
V4.20191001 30252080-02-PL




MULLER®
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

9.2.2

30252080-02-PL

Dane techniczne

Komputer roboczy

Obudowa:

anodyzowany odlew aluminiowy, pokrywa z tworzywa sztucznego z
uszczelka i z elementem wyréwnujgcym cisnienie, Sruby ze stali
szlachetnej

Stopieri ochrony:

IP6KGK (z zamontowanymi wtykami)

Badanie odpornosci na
otoczenie:

Kontrola odpornosci na wibracje i uderzenia zgodnie z DIN EN 60068-
2

Kontrole temperatury zgodnie z IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 i IEC68-
2-14Na

Kontrole stopnia ochrony zgodnie z DIN EN 60529

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna zgodnie z DIN 14982:

2009-12

wejSciowa potrzebna do

regulacii:

Wymiary: ok. 262 mm x 148 mm x 62 mmy(dt. “%wys. bez wtyku)
Waga: ok. 1 kg

Dalsze informacje:

Minimalna czestotliwos¢ |5 Hz

Przyporzqdkowaniw
Wtyk 42-bolco

Wyjsc

= 2x wyjcia wyzwalacza (Lowside do 25 mA)

= 14x High- illub Lowside dla 4 A* (Highside maja wtasciwos¢
PWM, z tego do 6x z pomiarem pradu), maksymalna
czestotliwosé PWM wyjs¢ 4 A wynosi 500 Hz

= 2x Highside dla 4 A*

= 1x Highside dla zasilania czujnikéw do 4 A*

= 2x pétmostek dla 12 A* silnikdw nastawczych lub tryb PWM
silnikéw pradu statego

= 2x potmostek dla 10 A* silnikéw nastawczych lub tryb PWM
silnikéw pradu statego

= PWM do 16 kHz przy d= 10%—90% obcigzenia omowego
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e s couran

Wejscia: tacznie 23 uniwersalne wejscia, konfigurowalne jako

= 17x analogowo 0-5V

= 23x analogowo 0-10 V

= 23x czujniki NPN (z tego maks. 17x predkos$¢ obrotowa)

= 8x czujniki PNP (z tego maks. 8x predkos¢ obrotowa)

= 14x4-20 mA wejscia pradu (z tego maks. 8x predkos$¢ obrotowa /
maks. 4 z obcigzeniem wtérnym < 50 oméw)

= 12x czujniki Namur

tacza: Na zyczenie: CAN, LIN

*w odniesieniu do Ta = 25°C. Przy wyzszych temperaturach nastepuje redukcja % 0SCi.

N\

*
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10 Czesci zamienne
TANK-Control lll
Nazwa Numer artykutu
TANK-Control Il 30252080
Komputer roboczy ISOBUS MIDI 3.0 TANK-Control Il 3025209001
Kabel taczacy komputery gtéwne i dodatkowe 0,3 m 303 5
Kabel taczacy komputery gtéwne i dodatkowe 1,5 m 3 QX
Kabel faczacy komputery gtowne i dodatkowe 3,2 m 303 8
Kabel taczacy komputery gtéwne i dodatkowe 6,5 m 0322357
Kabel faczacy komputery gtéwne i dodatkowe 10 m 30322356
Uniwersalny rozdzielacz dla ECU-MIDI 3.0, kab 30322470
30322475
30322471
30322472
30322473
30322474
3025208020
3025208010
+uza’cz FlexWire, 3,5 m z 6-pinowym wtykiem AMP 3025208035
edtuzacz FlexWire, 7,5m z 6-pinowym wtykiem AMP 3025208036
Kabel Y FlexWire do MIDI 3.0 3025208030
TANK-Control Ill, czujnikiem pomiaru poziomu 800/980 30252061
TANK-Control Ill, czujnikiem pomiaru poziomu 1440/1620 30252062
TANK-Control Ill, czujnikiem pomiaru poziomu 1600/1780 30252064
TANK-Control lll, czujnikiem pomiaru poziomu 1840/2020 30252066
TANK-Control Ill, czujnikiem pomiaru poziomu 2080/2260 30252068
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